UNIVERSAL ROBOITS

Ninguna empresa es demasiado pequefa o
demasiado grande para la robdtica
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DE IDEA A
PIONEROS

en robots colaborativos

@ 2005

Universal Robots fundada
por 3 miembros en
Dinamarca

|

S0 2012

Lanzamiento del URT0 —
mayor alcance y carga

|

l
2001-2005

|deacion para innovar/
reinventar/revolucionar la
industria de la robdtica

N
o
5

|

2008

UR5, el primer cobot del
mundo
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DE IDEA A
PIONEROS

en robots colaborativos

% 2012 —| 2014

obots fundada Lanzamiento del UR10 — TUV Nord, Certifica la seguridad
bros en mayor alcance y carga de los sistemas de UR robots

| |

| |

"%, 2008 < 2013 )
Q0© T Q

URS5, el primer cobot del Entra en el mercado
mundo bursatil en NASDAQ
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DE IDEA A
PIONEROS

en robots colaborativos

2014 %g 2015

TUV Nord, Certifica la seguridad Universal Robots es adquirido
de los sistemas de UR robots por Teradyne por $285M

| |
| |

S —
Q 2015 = 2016

ISO/TS 15066:2016 Publicacion
de una guia para los cobots

nercado Lanzamiento del UR3,

\ASDAQ El primer cobot de sobremesa

Lanzamiento de Universal
Robots + y UR Academy
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De las companiias globales son PYMEs
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POTENCIAL -
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Somgs ut|l|zados tanto desde as .

pequefias empresaghasta las grand,f '

en multiples. ca.mpos e - -~

Aportamos crécimiento'y trabaJo
globalme‘nte H

La demanda de automaﬁ‘zaobn es
eTevada . /
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CAMBIO

Del modelo de manufacturacion
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Instalaciones fijas

Sin interaccion humana

Separacion de los espacios

Trabajo repetitivo

Retorno de las inversiones
a largo plazo

Mobiles

Interaccion frecuente

Fspacios compartidos

Cambios frecuentes

Retorno de las inversiones
a corto plazo
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MERCADO GLOBAL DE ROBOTS COLABORATIVOS

por Volumen (Unidades) 2015-2021,
Pronostico de los anos (2016-2021)

125.936

73.040

CAGR
+71.42%
42.502
24.794

14.486
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UR3, UR5 Y UR10

Aplicaciones y caracteristicas
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UN COBOT PARA
CADA NECESIDAD

UR10

Automatice tareas hasta: 10 kg
Radio de trabajo: 1300 mm

(Para tareas en dreas grandes)

URS

Automatice tareas hasta: 5 kg
Radio de trabajo: 850 mm

UR3

Automatice tareas hasta: 3 kg
Radio de trabajo: 500 mm

(Mejor desplegado en espacios
reducidos o en la parte superior
de la mesa)
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UR3

El robot de sobremesa mas ligeroy
liviano del mundo, disenado para
trabajar al lado de los empleados
(sujeto a evaluacion de riesgos).

UR3

Automatice tareas hasta: 3 kg
Radio de trabajo: 500 mm

(Mejor desplegado en espacios reducidos
0 en la parte superior de la mesa)

» Tareas de precision de
pequefio formato

*  Mejora la calidad del producto

»  Construido con seguridad en
mente

* Rotacion infinita
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URDS

Un robot colaborativo
extremadamente flexible que puede
trabajar con objetos de hasta 5 kg,
muy cerca de los empleados, sin la
necesidad de medidas de seguridad
adicionales (sujeto a evaluacion de
riesgos).

UR5S

Automatice tareas hasta: 5 kg
Radio de trabajo: 850 mm

Manejo de materiales de precision

Pick & Place, maquina que tiende, CNC
« Tareas repetitivas y peligrosas
* Redespliegue flexible

UNIVERSAL ROBOTS



URT0

Un robot colaborativo de talla mundial
que puede manejar y modular objetos UR10

de hasta 10 kg en las proximidades de Automatice tareas hasta: 10 kg
los empleados (sujeto a evaluacién de Radio de trabajo: 1300 mm
riesgos). (Para tareas en areas grandes)

+ Tareas mas grandes con precision

+ Embalaje, paletizacion, ensamblaje

+ Tareas repetitivas y peligrosas

+ Ahorre tiempo en la linea de
produccion

UNIVERSAL ROBOTS



15 Funciones de seguridad ajustables (ISO 13849-1, PLD),
limitacion:

Fuerza, velocidad, potencia, momento, posicion, orientacion de
la herramienta

« Monitoreado en TCP y espacio comun
« (Conectores para equipos de sequridad externos
« Robot liviano sin bordes afilados

» Baja "Frecuencia de exposicion', evaluacion de riesgos (1SO
12100)

Principales peligros relacionados con el robot:
« Impacto de sujecion / cuasi estatico: limitacion de la fuerza

* Impacto / impacto dinamico: limitacion de velocidad, potencia
e impulso

TUV NORD CERT
GmbH

EN I1SO 13849-1

PL ‘d’
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 Configuracion rapida

» Facil programacion

 Despliegue flexible

 Colaborativo y seguro

.....
A
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AUTOMATIZACIO

L
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INNOVACION

Cambiar de respuesta es evolucion. Cambiar de
pregunta es revolucion
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;COMO MOS’

LOS P

RODUC

'RAMOS

057

1. Profesionales apasionados del
producto y especialistas en
aplicaciones de robotica
colaborativa

2. No solo se explica, se ensefiay se

puede probar el producto

3. Proximidad y soporte tecnico.

° CFZ
Q Cobots

TECNOLOGIAS DE AUTOMATIZACION 5.L.

R
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Praferred Desdributar

Fluitronic

VICOSYSTEMS

INDUSTRIAL COLLABORATIVE SYSTEMS
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;COMO INTEGRAMOS LAS
SOLUCIONES?

Integradores Certificados

1. Formados en la integracion
de aplicaciones UR.

2. Certificacion CE de la
solucion.

3. Disefio de peritéricos,
integracion con vision y
automatizacion .

UNIVERSAL ROBOTS IR

Certified System Integrator UNIVERSAL ROBOTS




;COMO ASEG
SEGURIDAD D

colaborativas

URAMOS LA

= LA SOLUCION?

SICK

Empresas especialistas en realizar .. NTEGRA
risk assesment de aplicaciones |

S 'soLIDsafe!

medicion de impactos y conocimiento
de la normativa aplicable.

3. Formados en el uso de las funciones

de seqguridad de Universal Robots y
realizacion de auditorias para e ete (

prevencion de riesgos seguridad industrial m in
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UNIVERSAL
ROBOTS ACADEMY

Programas de formacion para cada necesidad
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E-LEARNING > e

UNIVERSAL ROBOTS
El E-learning contiene modulos que brindan los : ADEMY
elementos basicos y "imprescindibles" para el AC
funcionamiento de nuestros robots de
colaborativos

. o . / o BECOME A ROBOT PROGRAMMER IN ONLY 87
« Compone los principios basicos de i it
evenbody i these langus; i e Ye free anine aining is open to
. 7/ Aceyous st R i
la programacion de robots ‘”

e Disenado como simulaciones
interactivas, no solo transferencia
pasiva de informacion

 Disponible en linea en ordenadory
tableta

 Certificado al completar todos los
modulos

 Actualmente disponible en inglés,
aleman, espanol, frances, chino,
japonés y coreano




6 EASY TRAINING MODULES
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https://www.universal-robots.com/academy
https://www.universal-robots.com/academy
https://www.universal-robots.com/academy

PROGRAMAS DE FORMACION

Adaptado a las necesidades de cada cliente

N 4

E-LEARNING

Curso online

FORMACION BASICA

Clase presencial

SERVICIO&
RESOLUCION DE
PROBLEMAS

Clase presencial

FORMACION
AVANZADA

Clase presencial

R
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UNIVERSAL ROBOTS

CLASES DE
FORMACION

Conducido por instructores de Universal Robots

e Formacion basica

» Formacion de servicio y
solucion de problemas

e Formacion avanzada

» Workshop seguridad en
robotica colaborativa

R
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DEVELOPER

UNIVERSAL ROBOTS +

FILTER BY REGION v FILTER BY TASK

Only show products that integrate with UR software

TOOL MAUNTING
CARLE GLIDANCE
PROTECTIVE COVERS
COMNECTIATY
SEASORS

Hsow
INTERGACES / ’
OTHER
SOFTWARE .
Secure loT Communication
Soluti 4
lution (ARCS) : Robot y;rfdam with SICK
nspector

Hace tus ideas realidad

]
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INTRODUCCION DE
NUEVAS TECNOLOGIAS

2077 Nokia sigue siendo lider en‘w R

la venta de moviles a nivel
mundial.

9.786.930 unidades vendidas an
22,8% market share

1)
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INTRODUCCION DE -~ /

NUEVAS TECNOLOGIAS w ,,{

20716 smartphones ‘ -

N

1495.000.000 unidades vendidas

6,5 millones de Apps
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de tus productos
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i Promociona tus productos robdticos de
SELECTED PRODUCTS
personalizacion de los robots de Universal
Robots en nuestra plataforma online,
Universal Robots+, para que lo vean miles
de distribuidores, integradores de sistemas
y clientes finales.
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PRODUCTOS
CERTIFICADOS

Obteéen el sello de aprobacion de que tu
producto esta personalizado para los
robots de Universal Robots — que
garantiza al cliente final que tu producto
cumple con nuestra demandes de
configuracion rapida, de confianza,
experiencia fluida para el usuario y facil
de programar




LA OPORTUNIDA
MERCADO

con aproximadamente el 609
cuota de Mercado. i
El Mercado de las soluciones
automatizadas esta creciendo
significativamente. Universal
Robots+ en un ecosistema, que
ofrece un acceso facil y permite
que las empresas que estan g
creciendo accedan a tus productt




Facil Rapida
programacion configuracion

Facil Colaborativo y
Redistribucion Seguro

La devolucion de la
inversion mas
rapida de la
industria

QUE ES UN
PRODUCTO UNIVERSAL
ROBOTS+7

Cualquier componente accesorio que expanda o
mejore la funcionalidad de nuestros robots,
como por ejemplo::

* Pinzas

« Sistemas de vision

« Cubiertas protectoras
* Sensores

« Paquetes de software
* etc

Siempre construya sobre los valores del
producto de Universal Robots

Todos los productos de Universal Robots+
deben basarse en |os valores de los productos
Universal Robots.
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UR+ ECO-SYSTEN

ocToRPuU=2

ROBOT PROGRAMMING SOFTWARE
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THE PLATFORM

R
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THE COBOT .
ARM SPECS

17 safety functions,
all EN ISO 13849-1 Cat. 3 PLd
Certified by TUV Nord

Intuitive
programming flow

Light and responsive
- teach pendant
Thin cable and

EN ISO 10218-1 compliance
Certified by TUV Nord

widescreen
Easy Customizable
replacgqble stopping time and
joints stopping distance

R
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Robot Arms Control Box Teach Pendant

Ambient

Payload 10kg Temperature Range

Safety Architecture Category 3 EN SO 10218-1

Performance level d

1300 mm IP protection IP54 Safety Level EN ISO 13849-1

(PL)
UR3e 5 .
Speed 1m/s Clean Room Class UR5e 6 6 NA é:g::ta;:zlﬁctions 17
UR10e 5 d
Stopping time

New Safety Features

0% R in PolyScope

Pose Repeatability Humidity 90% RH 90% RH Stopping distance
Elbow monitoring
Tool sphere monitoring

Remote / local control

UR3e <60dB(A)
UR5e <65dB(A)
UR10e <65dB(A)

System Update
Frequency

F/T Sensor Accucary

Clean Room Class

IR
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Plataforma e-series

UR10e

Automate tasks up to: 10 kgs
Working radius: 1300 mm

UR5e

Automate tasks up to: 5 kgs
Working radius: 850 mm

UR3e

Automate tasks up to: 3 kgs
Working radius: 500 mm

. UNIVERSAL ROBOTS



e-Series POLYSCOPE

Key features

New design with updated feel and look

» Improved programming flow

Added languages: Trad. Chinese, Hungarian, Romanian
Payload and CoG estimation wizard

Protective stop prevention

New waypoint concept

Feature plane teach-in wizard

Elbow safety (force, speed, boundary restriction)

12:07:41 1
Apri 30, 2018 o
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UR

Nuestros valores que definen la colaboracion

\ _a platatorma e-series es el
resultado de consolidar
nuestra experiencia adquirida
en los dltimos 10 anos.

Program-
apligle

R
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Positioning/perceptual matrix

e-Series se posiciona como
la plataforma innovadora

que permite cubrir gran
parte de las aplicaciones
roboticas simplificando aun
mas su desarrollo.

Easy to Deploy

3

ROBOTS COLABORATIVOS
Nuevas formas de automatizar
proceso productivos

ECOSYSTEM

EMPOWERMENT

Native force-torque sensor

and control

*  Reduce solution hardware and
integration costs/defects

«  Enable SW-centric solutions

High-speed communication bus

PLATFORM E-Series

Native force-torque sensor

and control

*  Extend Finishing applications

*  Enable assembly applications

«  Force measurement and force
control performance
independent of pose position

+ Tool-centric force-torque sensing

Fully upgradeable SW platform

*  Capability and performance of
the robot can evolve via
regularly planned SW updates

High-speed communication bus

* Enable integration with even
more UR+ products for more
complex applications

>  Broad Application Coverage

A
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UR PLATFORM

<

Collaborative

Easy

Program-
aaligle

Academy

R
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UN ROBOT PARA CADA NECESIDAD

Gama UR Gama E-Series

UNIVERSAL ROBOTS



APUCAC\CS

Lo automatizam

(‘.

Re———




Empaqguetado y
Paletizado

Analisis de
Laboratorios

\ @ Alimentacion de

Colado Maquinaria
Dispensacion
y Soldadura (
Ensamblaje

Inyeccion de Moldes

Coger y Dejar

Atornillado Inspeccion de Calidad

R
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Aplicacion Inspeccion carroceria
BMW

. UNIVERSAL ROBOTS
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Aplicacion atornillado
Automocion
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Aplicacion pick and place
Automocion
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Aplicacion atormllado
Automocion

UNIVERSAL ROBOTS






Paletizado final de linea

Alimentacion
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Encajado
Alimentacion

UNIVERSAL ROBOTS



Encajado
Alimentacion

UNIVERSAL ROBOTS




Alimentacion linea
Alimentacion
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-lexibilidad de
aplicaciones

UNIVERSAL ROBOTS



Pick & Place
Lineas con baja carga

UNIVERSAL ROBOTS







MERCADO GLOBAL DE ROBOTS COLABORATIVOS

por Volumen (Unidades) 2015-2021, Pronostico de los anos (2016-2021)

140.000
125.936
120.000
100.000
80.000
+71.42%
60.000
42.502
40.000
24,794
20.000 14.486
4.963 8.475 -
, — ]

2015 2016F 2017F 2018F 2019F 2020F 2027F

Source: Bis Research Analysis, Global Collaborative Industrial Robot Market, 2016-2021
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MERCADO GLOBAL DE ROBOTS COLABORATIVOS

Por Industria 2015-2021 (% de participacion) Pronostico de los afhos (2016-2021)

e B o
90% 10% 10% 9% 9% 9% 9% 9%
80%

70%
60%
>0% 17% 17% 17% 17% 17% 17% 17%
40%
20%
10% 22% 23% 23% 23% 23% 24% 24%
0%
2015 2016F 2017F 2018F 2019F 2020F 2021F
Automotive M Electrical & Electronics Plastic & Polymers M Life Sciences M Food & Beverage Aerospace  H Others

Source: Bis Research Analysis, Global Collaborative Industrial Robot Market, 2016-2021
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CRECIMIENTO CONSISTENTE

Ingresos anuales en MUSD #Total de robots vendidos al afio # Empleados

99 5000 335
23

39

93
23

13 50

23

2011 2012 2013 2014 2015 2076 2011 2012 2013 2014 2015 2076 2011 2012 2013 2014 2015 20716
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industriales anteriores. Es la confluencia de humanos y
tecnologia. Combinando lo mejor del hombre y la maquina.

6 ‘ La industria 5.0 cierra la brecha creada por las revoluciones

Esben H. Ostergaard

CTO & Co-founder, Universal Robots

UNIVERSAL ROBOTS



